
9000

影像辨識技術於
撞球姿勢教學系統

第七組
組員：

王佑恩、廖振廷、謝易辰、劉祐軒



9000

影像辨識技術於
撞球姿勢教學系統

第七組
組員：

王佑恩、廖振廷、謝易辰、劉祐軒



影像辨識技術於
撞球姿勢教學系統

第七組
組員：

王佑恩、廖振廷、謝易辰、劉祐軒



• PURPOSE
• FUCTION and FEATURE
• PROJECT
• DIVISION OF TABLE
• REVIEW SCHEDULE
• ACHIEVEMENT

大綱



PURPOSE



PURPOSE

充當教練

簡單與易上手

即時影像及語音

撞球館興盛
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• 即時影像
• 語音系統
• AI計算模組
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PROJECT

引入模組

資料收集

AI訓練

網站架構
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即時圖像處理、電腦視覺

引入模組
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架設簡易網站、顯示成果

引入模組
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聲音系統、語音合成

引入模組



引入模組



AI資料收集、手勢及姿態辨識

引入模組



PROJECT

引入模組

資料收集

AI訓練

網站架構



影像 角度 資料集

資料收集



PROJECT
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AI訓練

右手3個關節角度

左手3個關節角度

下半身7個關節角度

OCSVM
Model Training

右手Model

左手Model

下半身Model

測試資料
(受試者的13個關節角度)

專家的
13個關節角度

Well-Training
Model



AI訓練



PROJECT

引入模組

資料收集

AI訓練

網站架構



網站架構

Index.html FLASK WEB

Function
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網站架構
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Function

專家標準姿勢

受試者實時撞球畫面

MediaPipe Pose

• 偵測人體關節點
• 繪製人體骨架
• 計算關節角度
• 紀錄13重要關節

訓練資料(專家)

測試資料(受試者)

Machine Learning
One-Class SVM

• 左手
• 右手
• 下半身

Well-Training
Model

• OK：良好動作
• NG：無須修正

找到離訓練資料有最
近歐式距離的數據

速度



Function

角度差距最大之關節

聲音修正提示音

影像此關節轉為紅色

成品
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FLASK WEB

Function

網站架構
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FLASK WEB

Function

網站架構

Index.html

監聽事件

開啟定期任務

關閉定期任務

回傳錯誤音訊

回傳nice音訊
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網站架構



王佑恩 AI程式撰寫 python程式撰寫

整合規劃時程安排

Mediapipe程式撰寫 客戶端程式撰寫

資料蒐集報告製作 python程式撰寫

廖振廷

謝易辰

劉祐軒

DIVISION OF TABLE



REVIEW SCHEDULE

• 決定題目
• 完成視覺辨識
• 完成語音警示音
• 收集大量影片
• 嘗試使用germin手錶

1-5周 6-11周 12-15周

• 語音系統結合主程式
• AI模型訓練
• 實際測試與校正
• 網站架設

• 解決多線程問題
• 完成AI模型
• 使用AI計算誤差
• 撰寫出桿速度程式
• 細部優化效果
• 完成專題海報與剪報



ACHIEVEMENT





未來展望




